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© Massagegerat 

@ Massagegerat mit einer Konstruktion, die aus einem 
Rahmen besteht, der zwei unabhangige Wellen (3 und 4) 
tragt, die jede einzeln von eigenen Elektromotoren (1 und 
2} angetrieben werden, sowie aus einer Vielzahl von Arm- 
tragern fur die geneigten Knetteiie (12) und Massagera- 
der, die sich auf einem Arm befinden, der von bogenfor- 
migen Platinen gebildet wird, an dessen Umfang sich 
zahlreiche Massage rader befinden, wobei diese Halte- 
rungsarme von den genannten Wellen (3 und 4) angetrie- 
ben werden und das Gerat dadurch gekennzeichnet ist, 
daft die genannten Halterungsarme (10) fur die Massage- 
rader mechanisch mit den genannten Wellen uber zwi- 
schengelagerte exzentrische Nocken verbunden sind, wo- 
bei eine der Wellen die Knetbewegung erzeugt (3), indem 
sie durch den Knetmotor (1) uber die Verbindung durch 
einen exzentrischen Nocken Ciber Kugellagerhalterungen 
(8) der Welie und Kugellager an der Welle (9) und am Arm 
(11) angetrieben wird, und wobei die zweite Klopfwelle 
i durch ihren eigenen Elektromotor angetrieben wird, der 
die Klopfbewegungen durch den Antrieb der Welle uber 
> Halterungen (7) und Kugellager (5) eines exzentrischen 
Nockens (6) erzeugt und auf ein Pleuel wirkt, das an den 
vorigen Armtrager (8) der Kugellagerhalterungen gekup- 
pelt ist und uber das Pleuel die schlagartige Bewegung 
ubertragt, die durch das Exzenter erzeugt wird, und auf 
den Arm mit den Massageradern wirkt. 
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Massagegerat 

Massagegerat, das aus einer neuartigen und einer ursprunglichen Konstruk- 
tion fur ein Gerat zur Erzeugung von fur Massagen charakteristische Be- 
5 wegungen nach Art der Gerate besteht, die iiber von einem Elektromotor 
angetriebene Nocken- und Pleuelsysteme verfugen und dabei massierende 
und klopfende Bewegungen ausfuhren, wobei bei dieser erfindungsgema- 
Ben Vorrichtung die Moglichkeit besteht, sie in die innere Konstruktion aus 
Massagesesseln und anderen Elementen sowie anderen automatischen 
10 Massagevorrichtungen zu integrieren. 

Dieses verbesserte Massagegerat ist daher von grofiem Interesse for das 
herstellende Gewerbe fur automatische Massagesessel und ahnliche Vor- 
richtungen, bei denen die Erzeugung von Bewegungen der eingangs ge- 
15 nannten Art erforderlich ist, namlich die knetenden und klopfenden Bewe- 
gungen zur Ausfuhrung von Massagebewegungen. 

Der Stand der Technik fur diese Art von Erzeugnissen wird durch eine gro- 
6e Vielfalt von auf dem Markt verfugbaren Geraten bestimmt, die Teil der 

20 inneren mechanischen Konstruktion der Massagesessel und ahnlicher Ele- 
mente sind. Den meisten davon ist die Erzeugung von Massage- und 
Klopfbewegungen gemeinsam, die durch die Bewegung von Elektromoto- 
ren erzeugt werden, die mechanisch an die Konstruktion der Elemente ge- 
koppelt sind, die die Bewegung auf Antriebsrader ubertragen und fur die 

25 Ausfuhrung der Massagebewegungen verantwortlich sind. 

Diese Antriebsrader befmden sich, urn ihren Abtrieb zu den Punkten zu 
ermoglichen, an denen die Massage angewendet wird, auf beweglichen 
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Vorrichtungen, die an den Enden der Anlegcarme angebracht sind, welche 
iiber ein oder mehrere Massagerader verfugen. Dies fuhrt zur Notwendig- 
keit, daii diese mit komplexen Schaltmechanismen mit zahlreichen Funk- 
tionen iiber Kupplungen und Riemen ausgestattet sein miissen, was die 
Ausfuhrung von Einstellarbeiten erfordert und auch ihren Wartungsbedarf 
zur Sicherstellung eines einwandfreien Betriebs dieser Gerate erhoht. 

Diese Vorrichtungen werden andererseits durch Elektromotoren angetrie- 
ben, weshalb es wiinschenswert ware, wenn die mit ihnen verbundenen 
Getriebesysteme den Drehsinn andern kdnnten, um somit die Vielfalt der 
erzeugten Massagebewegungen zu erhohen. 

In diesem Sinn stellt der Ersatz der erforderlichen Treibriemen durch zahl- 
reiche Elektromotoren eine Losung dar, die, auch wenn man zunachst eine 
Erhohung der Kosten fur das Gerat vermuten sollte, den zuvor genannten 
Aufwand fur Einstell- und Wartungsarbeiten verringert und gleichzeitig auf 
Grund des Einzelantriebs fur jedes Massagerad die Vielseitigkeit des Ge- 
rats erhoht, weshalb eine grofiere Vielfalt an Bewegungen erzielt werden 
kann, welche im wesentlichen durch Einheiten aus exzentrischen Nocken 
und Pleueln hervorgerufen werden, welche die genannten Knet- und 
Klopfbewegungen iiber die Antriebsrader erzeugen. 

Um die erwahnte Problemstellung zufriedenstellend losen zu kdnnen, fuhrt 
dieses verbesserte Massagegerat erfindungsgemaB eine neue Ldsung ein, 
die zum einen die Notwendigkeit der Treibriemen und somit auch die Ein- 
stell- und Wartungsarbeiten beseitigt und gleichzeitig die Erlangung einer 
groBeren Vielfalt bei der Erzeugung von Massagebewegungen ermfiglicht. 
Dieser Losungsgedanke verzichtet ferner auf die Treibriemen und andere 
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Elemente, die bislang einen grfiBeren Einstell- und Waitungsaufwand ver- 
ursachten und fuhrt daher zu einer ausreichend widerstandsfahigen Kon- 
struktion gegen mogliche Schlage, die sie durch die Massagebewegungen 
selbst erfahren sollte. 

5 

Dieses verbesserte Massagegerat ist im wesentlichen durch die Form seiner 
Konstruktion gekennzeichnet, die aus einem Rahinen besteht, in dem zwei 
sich frei drehende Wellen gelagert sind, die durch einzelne Elektromotoren 
angetrieben werden, welche sich zu beiden AuBenseiten des Rahmens be- 
10 finden. Auf diese Weise befinden sich auf dieser Konstruktion zahlreiche 
Halterungsarme aus geneigten Knetteilen und Massageradern, die mecha- 
nisch an die genannten Wellen tiber zwischengelagerte exzentrische Nok- 
ken gekoppelt sind. 

15 Eine der vorgenannten Wellen erzeugt die Knetbewegung uber ihre Kopp- 
lung tiber einen exzentrischen Nocken an den Tragarm der Halterung fur 
die Massagerader, wobei dieser in einer Bogenform ausgefiihrt ist, an deren 
Umfang sich eine Vielzahl von Massageradern verteilt befinden. 

20 Ebenso erlaubt die zweite Welle, die durch ihren eigenen Elektromotor an- 
getrieben wird, die Erzeugung von Klopfenden Bewegungen iiber ihren 
Antrieb, der ebenfalls uber einen exzentrischen Nocken und ein Pleuel er- 
folgt, das an den vorherigen Tragarm fur die Halterung der Massagerader 
angeschlossen ist, wobei das Exzenter eine schlagartige Bewegung erzeugt, 

25 die iiber das Pleuel iibertragen wird und den Arm mit den Massageradern 
antreibt. 
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Auf diese Weise erganzen sich die Bewegungen miteinander und ermogli- 
chen eine groCe Vielfalt von Kombinationen, wobei die Elektromotoren in 
beiderlei Drehsinn angetrieben werden kdnnen und somit eine Umkehrung 
der Bewegungen ermOglichen. 

5 

Andererseits kann dieser Bausatz, da er auf dem genannten Rahmen mon- 
tiert ist, leicht bei den Ruckklappmechanismen der Massagerader innerhalb 
der Massagesessel und Elementen dieser Art bewegt werden. 

10 Aus all den genannten Grunden ergeben sich aus der neuartigen Konstruk- 
tion dieses verbesserten Massagegerats zahlreiche Vorteile, wie eine gerin- 
gere Belastung der Getriebe und Motoren dank der exzentrischen Anbrin- 
gung der Motoren, in denen die Massagevorrichtungen gelagert sind, womit 
ihre Belastung und Beanspruchung, die sie beim Massieren erfahren, ver- 

15 mindert, die Lebensdauer des Gerats verlangert und der Wartungsbedarf 
verringert wird. Ein weiterer Vorteile besteht darin, daB jede der beiden 
Wellen verwendet werden kann, urn iiber die seitlichen Fuhrungen gleich- 
zeitig mit den beiden Massagewellen die Hebung und Senkung des Systems 
iiber die zusatzliche Anbringung zweier seitlicher Getriebe und die entspre- 

20 chende Obertragungskette an einer der beiden Massagewellen zu iibertra- 
gen. 

In Anbetracht dessen stellt die ursprungliche Konstruktion des erfindungs- 
gemaB verbesserten Massagegerats eine deutliche Vereinfachung bei den 
25 Ablaufen fiir den Entwurf und den Bau von Massagesesseln und Elementen 
dieser Art dar und kann als ein selbstandiges Bauteil in der inneren mecha- 
nischen Struktur des Sessels angesehen und sogar individuell ausgetauscht 
werden. 
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Im AnschluB folgt eine ausfuhrliche Beschreibung des verbesserten Massa- 
gegerats, das als Gegenstand dies,er Erfindung vorgestellt wird. Das Aus- 
fuhrungsbeispiel bezieht sich auf die beiliegende schematische Zeichnung, 
5 anhand derer als Beispiel aber ohne Ausschliefilichkeit eine vorzugsweise 
Ausfuhrung dargestellt wird, die all jene Abweichungen in den Einzelhei- 
ten zulaJit, die keine grundlegende Veranderung der wesentlichen Merk- 
male dieser Verbesserungen darstellen. 

10 Es zeigt: 

Fig. 1: eine perspektivische Sicht des verbesserten Massagegerats, bei der 
die verschiedenen Elemente aufgezeigt werden, die seine mechanische 
Konstruktion ausmachen, wobei einige Einzelheiten im Halbschnitt darge- 
stellt werden. 

15 

GemaB dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel, ergeben sich die Verbesse- 
rungen beim verbesserten Massagegerat aus der Schaffung einer urspriing- 
lichen und einer neuen Konstruktion, die an erster Stelle aus einem Rah- 
men besteht, der als Halterung fur die unabhangigen Wellen (3 und 4) 

20 dient, welche jede einzeh von einem eigenen Elektromotor (1 und 2) an- 
getrieben werden, womit die Verwendung von Treibriemen und damit auch 
die Notwendigkeit einer regelmaBigen Einstellung vermieden wird. Die 
Vorrichtung verfugt weiterhin uber eine Vielzahl von Stutzarmen fur ge- 
neigte Knetteile (12) und Massagerader, die an einem Arm (10) angebracht 

25 sind. Die Anne bestehen aus bogenformigen Platinen, an deren Umfang 

zahlreiche Massagerader angebracht sind, wobei diese Halterungsarme uber 
die genannten Wellen (3 und 4) angetrieben werden. 
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Die vorgenannten Halterungsarme (10) fur die Massagerader sind mecha- 
nisch an die Wellen iiber zwischengelagerte exzentrische Nocken gekop- 
pelt, mit denen die Knet- und Klopfbewegungen erzeugt werden. Eine der 
die Bewegung erzeugenden Wellen, namlich die Welle fur Knetbewegun- 
5 gen (3), wird durch einen dazugehorigen elektrischen Knetmotor ( 1) durch 
die Kopplung an einem exzentrischen Nocken iiber Halterungen (8) fur die 
Kugellager der Welle und die Kugellager der Welle (9) und des Arms (11) 
angetrieben. 

10 Andererseits erzeugt die zweite Klopfwelle (4), welche ebenfalls durch 
einen eigenen Elektromotor angetrieben wird, die Klopfbewegungen iiber 
den Antrieb der Welle mit Halterungen (7) und Kugellagern (5) eines ex- 
zentrischen Nockens (6), der auf ein Pleuel wirkt, das mit dem vorherigen 
Armtrager (8) zur Halterung der Massagerader verbunden ist, und der 

15 schlieBlich iiber das Pleuel die schlagartige Bewegung ubertragt, die durch 
den Exzenter erzeugt wird und auf den Arm mit den Massageradern wirkt. 

Weiterhin befinden sich die Motoren (1 und 2), die die Bewegung der 
Wellen (3 und 4) erzeugen, zu beiden AuBenseiten des Rahmens, um so 

20 einen grSBeren Arbeitsraum zu gewinnen, der dem inneren Getriebesystem 
zu Verfiigung steht. Die Vorrichtung kann auBerdem zwei seitliche Getrie- 
be an einer der Massagewellen (3 und 4) und die dazugehorige Triebkette 
aufhehmen, um iiber die seitlichen Fuhrungen die Hebung und Senkung des 
Systems zu ubertragen. Neben den vorgenaimten Bauteilen kann auch ein 

25 Stellungsmelder (13) aufgenommen werden, der aus einem Fiihler besteht, 
der ein Signal erzeugt, das zur elektronischen Steuerung fur den Betrieb des 
Gerats niitzlich ist. 




Die Form, die Werkstoffe und die Abmessungen konnen schlieBlich veran- 
derlich sein sowie im allgemeinen auch alles Zubehor und Nebensachliche, 
insofern es nicht das We sen der beschriebenen Veranderungen abandert, 
wechselt oder modifiziert. 
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ANSPRtTCHE 

1. Massagegerat mit einer Konstruktion, die aus einem Rahmen be- 
steht, der zwei unabhangige Wellen (3 und 4) tragt, die jede einzeln von 

5 eigenen Elektromotoren (1 und 2) angetrieben werden, sowie aus einer 
Vielzahl von Armtragern fiir die geneigten Knetteile (12) und Massagera- 
der, die sich auf einem Arm befinden, der von bogenfOrmigen Platinen ge- 
bildet wird, an dessen Umfang sich zahlreiche Massagerader befinden, wo- 
bei diese Halterungsarme von den genannten Wellen (3 und 4) angetrieben 

10 werden und das Gerat dadurch gekennzeichnet ist, dafi die genannten Hal- 
terungsarme (10) fur die Massagerader mechanisch mit den genannten 
Wellen liber zwischengelagerte exzentrische Nocken verbunden sind, wo- 
bei eine der Wellen die Knetbewegung erzeugt (3), indem sie durch den 
Knetmotor (1) uber die Verbindung durch einen exzentrischen Nocken iiber 

15 Kugellagerhalterungen (8) der Welle und Kugellager an der Welle (9) und 
am Arm (11) angetrieben wird, und wobei die zweite Klopfwelle durch 
ihren eigenen Elektromotor angetrieben wird, der die Klopfbewegungen 
durch den Antrieb der Welle uber Halterungen (7) und Kugellager (5) eines 
exzentrischen Nockens (6) erzeugt und auf ein Pleuel wirkt, das an den vo- 

20 rigen Armtrager (8) der Kugellagerhalterungen gekuppelt ist und iiber das 
Pleuel die schlagartige Bewegfing ubertragt, die durch das Exzenter erzeugt 
wird, und auf den Arm mit den Massageradern wirkt. 

2. Massagegerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB sich 
die Motoren (1 und 2), die die Bewegung der Achsen (3 und 4) erzeugen, 

25 an beiden AuBenseiten des Rahmens befinden und somit dem inneren Ge- 
triebesystem einen grolieren Arbeitsraum ermoglichen. 




3. Massagegerat nach den vorgenannten Anspruchen, dadurch gekenn- 
zeichnet, daJJ es iiber zwei seitliche Getriebe an einer der Massagewellen (3 
und 4) und eine dazugehorige Triebkette verfugt, urn iiber seitliche Fuhrun- 
gen die Heb- und Senkbewegungen des Systems zu ubertragen. 

4. Massagegerat nach den vorgenannten Anspruchen, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB es iiber einen Stellungsfuhler (13) zur Fernsteuerung des Be- 
triebs des Gerats verfugt 
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